應用相平面法在改良式極座標下對三維空間非線性導引律捕捉區域之分析 
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本文提出三維空間導引律通式，並利用相位法在修正的極座標下成功的分析其相關之目標物捕捉條件。一般在導引律方面之論文皆需假設小量瞄準誤差，或其結果僅能適用於二維空間之情況，然本文所提方法則無此限制。本方法可直接推展至目標物逃逸，但無法得知其加速度時，其捕捉條件之分析。另外對系統可觀性亦做了所需充分條件之探討。

